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Descrizione Ricerca: Obiettivi / Finalità
	 L'attività di ricerca si propone di studiare implementare e validare in simulazione alcune tecniche per la navigazione autonoma di squadre di robot mobili recentemente proposte in letteratura


Indicazione del Responsabile Ricerca
	 GARULLI ANDREA

	


Eventuale descrizione COMPLESSIVA Ricerca
Obiettivo / Finalità
	 

	


	
         
	Descrizione fasi e sottofasi Ricerca
	Tempi di realizzazione (n. mesi) 
	Obiettivi delle singole fasi

	1
	Revisione algoritmi in letteratura
	1
	Studio di alcuni algoritmi di navigazione per squadre di robot mobili

	2
	Implementazione di algoritmi
	1
	Implementazione degli algoritmi e loro validazione in simulazione


Durata Ricerca [giorni/mesi]:   0/2
	Il Proponente 
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	Il Responsabile Ricerca
per accettazione della responsabilità 
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