Titolo Ricerca: Studio delle principali modalità di presa nella mano umana per successiva replica sui sistemi di manipolazione artificiale 

Soggetto proponente:PRATTICHIZZO DOMENICO


Indicazione del Responsabile Ricerca: PRATTICHIZZO DOMENICO

Eventuale descrizione COMPLESSIVA Ricerca
Obiettivo / Finalità


	
         
	Descrizione fasi e sottofasi Ricerca
	Tempi di realizzazione (n. giorni) 
	Obiettivi delle singole fasi

	1
	Studio della letteratura e sintesi dei metodi adattabili alle mani robotiche 
	10
	Conoscenza della letteratura esistente in materia

	2
	Analisi della mano umana
	5
	Studio ed estrapolazione di specifiche tecniche di grasping della mano umana per successiva implementazione su mano robotica


Durata Ricerca [giorni]:   15

	Il Proponente 


Prof. Domenico Prattichizzo
	Il Responsabile Ricerca
per accettazione della responsabilità 

Prof. Domenico Prattichizzo





 



                                                                                              

 OBIETTIVI/FINALITA': descrizione dell'attività di ricerca


Studio delle tecniche di "grasping" della mano umana finalizzato alla valutazione di possibile implementazione su sistemi robotici e interfacce aptiche�
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