Titolo Ricerca: Simulazione di sistemi aptici sottoattuati e integrazione delle tecnologie all'interno delle attività di ricerca del progetto The Hand Embodied 

Soggetto proponente:PRATTICHIZZO DOMENICO

                                                                                            
Descrizione Ricerca: Obiettivi / Finalità

Simulazione e validazione di sistemi aptici con diversi profili di attuazione. Integrazione delle tecnologie utilizzate all’interno del progetto “The Hand Embodied” (THE).

Indicazione del Responsabile Ricerca PRATTICHIZZO DOMENICO
Eventuale descrizione COMPLESSIVA Ricerca
Obiettivo / Finalità

A partire dalla analisi della letteratura nel settore dei sistemi aptici multicontatto, sarà intrapreso lo studio di sistemi di attuazione semplificati che beneficino dell’informazione contenuta nello studio delle sinergie, allo scopo di rendere più efficiente la cinematica dei dispositivi in esame. I sistemi sottoattuati verranno simulati via software, escludendo in maniera selettiva i motori di interfacce aptiche completamente attuate, oppure imponendo vincoli sui segnali di ingresso, in modo da modellare diversi profili di attuazione. Gli algoritmi sviluppati verranno validati mediante estensive campagne di simulazione e successivamente integrati all’interno degli esperimenti previsti nel progetto.


	
         
	Descrizione fasi e sottofasi Ricerca
	Tempi di realizzazione (n. mesi) 
	Obiettivi delle singole fasi

	1
	Studio della letteratura nel settore dei sistemi aptici multicontatto. 
	1
	Rassegna dei modelli e delle tecniche utilizzate in letteratura.

	2
	Sviluppo di algoritmi per la simulazione di sistemi aptici sotto attuati.
	2
	Simulazione e validazione di sistemi aptici sotto attuati. 

	3
	Validazione e integrazione delle tecniche sviluppate. 
	3
	Valutazione delle prestazioni e integrazione all’interno dei setup sperimentali previsti nel progetto.


Durata Ricerca [giorni/mesi]:   0/6

	Il Proponente 


Prof. Domenico Prattichizzo
	Il Responsabile Ricerca
per accettazione della responsabilità 

Prof. Domenico Prattichizzo
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 PRATTICHIZZO DOMENICO�
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Il Responsabile del Progetto (programma o fase di esso) garantisce il rispetto delle modalità di espletamento della collaborazione oggetto del contratto stesso, al solo fine di valutare la rispondenza del risultato con quanto richiesto e la sua funzionalità rispetto agli obiettivi prefissati.�
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 A partire dalla analisi della letteratura nel settore dei sistemi aptici multicontatto, sarà intrapreso lo studio di sistemi di attuazione semplificati che beneficino dell’informazione contenuta nello studio delle sinergie, allo scopo di rendere più efficiente la cinematica dei dispositivi in esame. I sistemi sottoattuati verranno simulati via software, escludendo in maniera selettiva i motori di interfacce aptiche completamente attuate, oppure imponendo vincoli sui segnali di ingresso, in modo da modellare diversi profili di attuazione. Gli algoritmi sviluppati verranno validati mediante estensive campagne di simulazione e successivamente integrati all’interno degli esperimenti previsti nel progetto.�
�
Dovranno essere indicate le fasi/sottofasi e i tempi di realizzazione del progetto (arco di tempo complessivo). Si richiede di prevedere i tempi di realizzazione anche per le fasi del progetto che si estendono oltre l'anno, anche se in modo meno puntuale. Nell'ultima colonna devono essere indicati i risultati che si intende raggiungere per ciascuna fase. Il numero delle fasi deve essere proporzionato alla durata del contratto di collaborazione. �
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