Titolo Progetto: Prototipizzazione di velivoli autonomi e relativo controllo predittivo 

Soggetto proponente:BEMPORAD ALBERTO

                                                                                            
Descrizione Progetto: Obiettivi / Finalità
	 Prototipizzazione di veicoli aerei autonomi di tipo quadcopter, sviluppo ed identificazione da dati sperimentali di modelli matematici di simulazione, progettazione di controllori predittivi.


Indicazione del Responsabile Progetto
	 BEMPORAD ALBERTO

	


Eventuale descrizione COMPLESSIVA Progetto
Obiettivo / Finalità
	 

	


	
         
	Descrizione fasi e sottofasi Progetto
	Tempi di realizzazione (n. giorni) 
	Obiettivi delle singole fasi

	1
	Progettazione costruzione di veivolo aereo quadcopter
	15
	Sviluppo del prototipo hardware

	2
	Acquisizione dati, modellistica e progettazione di controllori in ambiente matlab
	15
	Realizzazione software di acquisizione


Durata Progetto [giorni]:   30
	Il Proponente 


Prof. Alberto Bemporad
	Il Responsabile Progetto
per accettazione della responsabilità 
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